LAZERSKENERA UN PUNKTU
MAKONU PIELIETOJUMS
CELTNIECIBAS DARBOS
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Valérijs Blagovs




Teorlja

= Augstas precizitates metode kartésana vai realitates uztversana
= 360 gradu fotoattéls, bet ar precizu katra piksela novietojumu

= Eku bavniecibu un éku informacijas modeléSanu (BIM).

= |nstrumenti: Lazerskaneris Leica, Tahimetrs Trimble
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Darbs

= Veica mérisanas darbu €kas balstu parbaudei

= MEérijumus ar1 veica ar Tahimetru Trimble izmantojot iekrustoSanas metodi

= Tahimetra darba gaita izvél€jas veikt mérjjumus zémakam, parejas un augstakiem punktiem
Katram ITmenim veica mérisanas darbus uz visiem balstu stlriem
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Lazerskanera darbs

Apkart visam objektam salika 10 atbalstpunktus
Uzdevuma veikSanai, lazerskaneram izmantoja 9 stacijas
Ar Tahimetru Trimble veica atbalstpunktu mérijjumus
SkenéSanai izmantoja augsta blivuma metodi
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Darbs

» Piesléegums ar programmatiru Auto Recap
Pro un mérisanas darbu veiksanai izmantoja
programmattru Cyclone REGISTER 360

» Lazerskanera mérisanas gaita tiek parbauditi | e
automatiski tris atribati: parklasanas, 4 Y {mm
lTldzsvars un punkti: > 18 | . o

« ParklaSanas norada skénéto datu daudzumu,
ko var izmantot registracijai (Recap Pro
rekoemndé parklasanos pari 30%)

« Lidzsvars atbild par datu ieguldijumu tris
ortonormalos virzienos, citiem vardiem, tas
norada cik “ierobezota’registracija ir dazados
virzienos

* Punkti ar raditaju mazak par 6 millimetriem,
norada uz skéné&jumu atbilstibu no
registrétiem datiem.
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Punktu makona veidosana

Ar Cyclone REGISTER 360 veica staciju savilkSanu
Parbauda staciju vertikalo un horizontalo [imeni

Divi savienojumi ka minimums

Savienojot katru staciju, tas pievilka no saniem un no augsas

\
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Punktu pielietojums

= |egutos datus ar Tahimetru importé programmatura Microstation

= |egltos punktus atzimé
= Katram balsta augstima [imenim savelk iegttos punktus
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Punktu pielietojums
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Punktu makona pielietojums

= Punkta makona datus izgriez vietas, blakus iegutiem punktiem ar tahimetru

= |eguto datu daudzuma un blivuma deél, iezimé balstus starp makona punktiem un to
dominéjoso daudzuma vietas




Punktu makona pielietojums
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Parbaude

» Salidzina Tahimetra un Lazerskanéra iezimétos balstu datus
= Vidéjais kopégjais attalums — 6 mm

Vidéjais gridas limenim (vidgjie stacijas attalumi 1-4 m)— 5 mm
Vidéjais parégjas limenim — 6 mm
Vidéjais jumta [imenim — 8 mm
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Secinajumi

= Lazerskanera pielietojums, darbs, laiks un kvalitate

= (Galvenas priekSrocibas

= Darba laika noteiktas vietas ar klidam

= (Gridas, parejas un jumta limena kltdas, attalumi un datu kvalitate
= Vidéja gridas [imena punktu attalums no stacijas —1-5m

= Vidéja parejas limena punktu attalums no stacijas —3 - 10 m

= Vidéja jumta l[imena punktu attalums no stacijas — 10 - 20 m
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Paldies par uzmanibu
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